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System Radiowego Sterowania PULSON SRS-2 Instrukcja programowania odbiornika (wersja 1.0)

1. Parametry:
a) Zasilanie 10-15V DC
b) widok ztacza:

ZYacze Srubowe
Nrpinu | | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Symbol - + SAB S LB NO1 C1 NC1 NO2 C2 NC2
W/yprowad@mc Wyjscia typu OC, Styk Styk Styk Styk )
stykow sabotazowych max 500mA, . . . . normalnie ,
. Masa — L normalnie normalnie Styk wspolny normalnie Styk wspolny
Opis o Zasilanie —typu NC (gdy odbiornik . i . otwarty — P
zasilania . X zamknigty - otwarty - przekaznika 1 | zamknigty - S przekaznika 2
obudowa jest podtacza¢ do L L L przekaznika
N o przekaznika 1 | przekaznika 1 przekaznika 2
zamknigta) zasilania 2

2. Wiasciwosci:
a) 2 kanaty — 2 przekazniki
b) Sygnalizacja niskiej baterii (wyjscie "LB" typu OC)
c) Sygnalizacja zalaczenie/wylaczenie przekaznika Pkl (wyjscie "S" - typu OC)
d) Wyprowadzone styki NO1, NC1, C1 — przekaznik 1 i styki NO2, NC2, C2 — przekaznik 2
e) Sygnalizacja stanu przekaznikéw diodami PK1 i PK2
f) Sygnalizacja obecnos$ci napigcia zasilania diodg ZAS
g) Dodatkowe diody pomocne w procesie nauki/konfiguracji ST1 i ST2
h) Pamig¢ 128 klawiszy
1) Funkcja $pioch
j) Kazdy z klawiszy moze sterowa¢ danym przekaznikiem na jeden z 8 sposobow:
* brak reakcji
* zmiana stanu na przeciwny
* zawsze zalacz
* zawsze wylacz
* przytrzymaj przekaznik jak dlugo naciskany klawisz pilota
» zalacz przekaznik na czas T1 - w zakresie 1s - 255s
» zalgcz przekaznik na czas T2 - w zakresie 1s - 255s
» zalacz przekaznik na czas T3 - w zakresie Iminuty - 255minut!!!
k) Mozliwa konfiguracja za pomocg PC, z poziomu programu terminalowego (parametry
potaczenia to: 38400, 8N1) tzn.
* odczytanie konkretnego pilota z pamigci radiolinii
* odczytanie czasOw z pamigci radiolinii
* skonfigurowanie czas6w w pamigci radiolinii
* usunigcie konkretnego pilota z pamieci radiolinii
* usunigcie wszystkich pilotéw z pamigci radiolinii
1) Zapomoca portu RS wysylane sa na biezaco ramki odzwierciedlajace sygnal z odebranego
pilota
m) Ztacze portu RS - przystosowane do zalaczonej przejsciowki USB

3. Konfiguracja radiolinii:
a) wecisng¢ klawisz SET i przytrzymac dtuzej niz 1s
b) zapali si¢ dioda ST1
¢) pusci¢ klawisz nauka
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d)

krétkimi naci$nigciami klawisza SET wybieramy funkcje:

* S$wieci si¢ dioda ST1 - nauka nowego klawisza

* S$wieci si¢ dioda ST2 - ustawianie czaséw T1, T2, T3

* $wieci si¢ dioda ST1 i ST2 - kasowanie wszystkich klawiszy z pamigci

Nauka nowego klawisza

* jak wyzej ustawi¢ krotkimi naci$nigciami $wiecenie tylko diody ST1

* wecisnag€ i przytrzymac dhuzej niz 1s klawisz SET

* zaswieci si¢ dioda PK1 i raz mrugnie dioda ST1

* zwolni¢ klawisz nauka

* krotkimi naci$nieciami klawisza SET wybra¢ sposob reakcji przycisku pilota, ktory
chcemy nauczy¢ kanat pierwszy (§wieci si¢ dioda PK1)

* sposob reakcji sygnalizowany jest mrugni¢ciami diod ST1 1 ST2:

1 mrugnigcie ST1 - brak reakcji

2 mrugnigcia ST1 - tryb bistabilny - czyli "zmien stan na przeciwny"

3 mrugnigcia ST1 - zawsze wlacz

4 mrugni¢cia ST1 - zawsze wylacz

5 mrugni¢¢ ST1 - zalacz przekaznik na tak dlugo jak dtugo trzymam klawisz pilota

1 mrugnigcie ST2 - zalacz przekaznik na czas T1

2 mrugniecia ST2 - zalacz przekaznik na czas T2

3 mrugnigcia ST2 - zatacz przekaznik na czas T3

4 mrugniecia ST2 - aktywuj/deaktywuj tryb "$pioch"

5 mrugnig¢ ST2 - resetuj "$piocha"

* jezeli odpowiedni typ reakcji zostal wybrany, wciskamy klawisz SET 1 przytrzymujemy
dhuzej niz 1s

* dioda PK1 gasnie, zapala si¢ PK2 - dokonujemy ponownie wyboru typu reakcji ale tym
razem dla kanatu drugiego

* po wybraniu wciskamy klawisz SET i przytrzymujemy dtuzej niz 1s

* dioda PK2 gasnie i zapalajg si¢ diody ST1 1 ST2, puszczamy klawisz SET

* diody ST1 1 ST2 zaczynaja pulsowaé, w czasie pulsowania wciskamy dwa razy klawisz
pilota ktéry chcemy nauczy¢

* odebranie sygnatu z pilota jest sygnalizowane zataczaniem/wytaczaniem diod PK1, PK2 i
przekaznikow

» zakonczenie procedury nauki zostaje zasygnalizowane kilkukrotnym naprzemiennym
zalgczeniem diod PK1, PK2 i przekaznikow

VVVVVVVVVY

Ustawienie czasow T1, T2, T3
* jak wyzej ustawi¢ krotkimi naci$nigciami $wiecenie tylko diody ST2
* wecisngé i przytrzymaé dtuzej niz 1s klawisz SET
* za$wiecy si¢ diody PK1 i PK2 oraz 1 raz mrugnie dioda ST1
* zwolni¢ klawisz SET
*  krotkimi nacisnigciami klawisza SET wybra¢ nr czasu, ktory chcemy ustawic
*  sposoOb reakcji sygnalizowany jest mrugnieciami diody ST1
» 1 mrugniecie ST1 - T1
» 2 mrugniecia ST1 - T2
» 3 mrugni¢cia ST1 - T3
* jezeli odpowiedni czas zostat wybrany, wciskamy klawisz SET i przytrzymujemy dtuzej

2
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niz ls

* diody ST11 ST2 zaczyng pulsowac, kazda zmiana stanu diod to dla czaséw T11 T2 — s,
natomiast dla czasu T3 kazda zmiana stanu diody to 1 minuta

* po odliczeniu odpowiedniej ilo$ci sekund/minut - weciskamy klawisz SET

* wykonanie procedury zmiany czasu zostaje potwierdzone kilkukrotnym naprzemiennym
zalgczeniem diod PK1 i PK2 oraz przetaczeniem przekaznikdéw

* Uwaga: jezeli po odliczeniu maksymalnego czasu tzn. 255 zmian stanu diod przycisk
nauka nie zostanie wecisnigty, dioda zapali si¢ 1 zostanie w tym stanie do momentu
potwierdzenia ustawienia maksymalnego czasu klawiszem SET

g) Kasowanie wszystkich pilotow z pamigci radiolinii
* jak wyzej ustawi¢ krotkimi naci$nigciami Swiecenie diod ST11 ST2
* wecisng€ i przytrzymac dhuzej niz 1s klawisz SET
* diod PK1 i PK2 zaczng pulsowac, trzymac klawisz SET tak dtugo az zaswiecg si¢ na state
* zwolni¢ klawisz SET
* diody PK1 i PK2 zostang zapalone do czasu skasowania pamigci radiolinii, po czym
zgasna

h) Opis funkcji §pioch

* do aktywacji funkcji §pioch trzeba uzy¢ pilota nauczonego zgodnie z tym trybem (typ
reakcji - aktywacja/dezaktywacja funkcji §pioch)

* funkcja $pioch zostaje rowniez aktywowana pierwszym naci$ni¢ciem pilota ,,straznika
$piocha”.

* dla ,straznika $piocha” przeznaczony jest pilot nauczony zgodnie z tym trybem (typ
reakcji - resetuj §piocha)

* uaktywnienie funkcji $pioch potwierdzone zostaje podwdjnym ,,szczeknigciem” na
wyjsciu "S"

* dezaktywacja funkcji §pioch - pojedynczym ,,szczeknigciem” na wyjsciu "S"

* straznik $piocha” ma T3 czasu pomiedzy kolejnymi resetami ,,$piocha”, ktore
zobowigzany jest wykonywac

* Na minut¢ przed uplynigciem czasu, na wyjscie "S" wystawiane jest podwojne
»szczeknigcie”

» Jezeli ,,sstraznik $pioch” nie wcisnie klawisza swojego pilota przed uptywem czasu T3,
zostanie zalaczony przekaznik 2 oraz na wyjsciu "S" wystawione zostanie podwodjne
»szczekniecie”

» Jezeli ,,sstraznik $pioch” juz zaspat i przekaznik 2 zostal zatagczony, nacis$nigcie pilota
straznika zresetuje $piocha, przekaznik 2 zostanie wylgczony i straznik znowu bedzie miat
T3 czasu na ponowne wcisnigcie pilota

* Resetowanie licznika "$piocha" przez straznika tez potwierdzane jest dwukrotnym
"szczeknigciem"

1) Opis wyjscia "S" — dodatkowa funkcja wyjscia "S" jest:
* pojedyncze "szczekanie" przy zataczeniu przekaznika 1
* podwojne "szczekanie" przy wylaczeniu przekaznika 1

J)  Opis wyjscia "LB" — wyjscie "LB" sygnalizuje niski stan baterii odebranego pilota , wyjscie
zostaje uaktywnione na ok. 1s
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